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Figure 1.  Crop harvesting with multiple agriculture vehicles 

�� �����	
��
�� ������

���
� 

�� ��
����� ������� ��� ��������� ����
��


�
�� 

�� ��
������
�� ���� ����� �
������
�� ����
���
�� ��� ����
�����
���
���������

������ ��
������������������
������� �
���
���
�������
������ ���������������

����������������������
���
�����
��
�"������
���� ����������������������	
��
�� �����������
�����
�����
;*+<�� ����
��� ������
��� 
������������ '%(�� ;*+<�� ��
�����
p������#� r�������#� o����#� s�
��� 
��
�� a������������� ���� ������� ���
�����������������
�
�����������
��
�����������
��!������
�������
�
� ���� ����� �
������
�� �
����
��
��� ����#� ������ �����
�
���
�������� ���� ���������� ����� 
����������� ��������#� ����� �������#� ����
����
���
�� ��� ��� ���������� 

�� ���� 3
�!������ ��� �������� ����
����
���
��� ���� ��
����� �
��������
�� ���� ���� �����
�� �
���������


��������
������
�����
��
���������

����������	���������
���

��
�����
���
�� '=(�� ���� ����
���

�� ��


�
�� ��
��
���� �����������
���� �"������
� ��� ���� ��������� ���� 
���
�� �"������
� ��� ����
����
���
�� !���� ���� ��������� ��� ��
������� ��� ������� �
��
���
�� ���
�������

�����������
����
���
�����
3�
��
���
����
��������������	

��
�� ������� ��� 
�
��� ���� ��


�
�� 
������
����� ����#� ����
��


�
�� ���
�
�� �
���� 

�� ���������� ����������� ���� �
������
��
���������/��
���������
�����
��
���
���"������
�

���������
�
��
����
���
�� ����� ���� ���������� ����
��
�� ��
�����
�� ��� ��������

Cite as)� .����	
��
�� ������

���
� 

�� ��
����� ������� ���� �����	��������

���������
�� ����
���
�#� +��

� ���#� >
��� <
�
��  ���
�
#� ?

� @

� >����#�
;
��� @
��3�

���� 

�� :�
���3� @

� >������#� Proc. of 9th Int. Conf. on 
Autonomous Agents and Multiagent Systems (AAMAS 2010)#� �

� ����
:��3#� A
��
3
#� B���C�

��#� B��3� 

�� <�
� ������#� .
�#� �DE�F#� %D�D#�
����
��#� �


�
#� ������������������������ ���������� G� %D�D#� $
���

���

��
H��
�
���
� ���� ����
������ ���
��� 

�� .����
��
�� <�������
�!!!���

�
�����������������������������

1621

1621-1622



�������

��#� ��� �������� ��������� ��� 
������� ����� ��� ���� �
�
�
���
��

�
������� 3
�!
� ���������� ���� ��������
���
��������������
������

��
������������ $
���
���������������
����
������
���
�������
���������
�� ��� ����
��
�� ��
�����
�� 

�� ���������������

��� �

�
��������������


�
��

���
���������
�������
������
���������
���
��
�����������������;
������
����!��������������
���
��
�������
��
��
�
� ������ ��������� ����
���
�#� ���� �������
��� �

� ��� ��������� ���

�
���
��������


�
�� �
���
�� �����
������
�� ���
���
����
�����
��


���������

�����

2. DEMONSTRATION SCENARIO 
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Figure 2.  GUI for the combine harvester 
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Figure 3.  Demonstrator setup 
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